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Industrie-Digitalanzeige PAX P

1 Vorwort

Verehrier Kunde!

Wir bedanken uns fir Ihre Entscheidung ein Produkt
unseres Hauses einzuselzen und gratulieren lhnen zu
diesemEntschluld.

Die Geréte der Digitalanzeigenserie PAX kéinnen vor Ort
fir zahlreiche unterschiedliche Anwendungen
programmiertwerden.

Um die Funktionsvielfalt dieses Gerates fiir Sie optimal
zu nutzen, bitten wirSie folgendeszu beachten:

Jede Person, die mit der Inbetriebnahme oder
Bedienung dieses Gerdtes beauftragt ist, muB die
Betriebsanleitung und insbesondere die Sicherheits-
hinweise gelesen und verstanden haben!

2 Sicherheitshinweise @

2.1 Alilgemeine Hinweise

Zur Gewdéhrleistung eines sicheren Betriebes darf das
Geréat nur nach den Angaben in der Betriebsanleitung
betrieben werden. Bei der Verwendung sind zusatzlich
die fir den jeweiligen Anwendungsfall erforderlichen
Rechts- und Sicherheitsvorschriften zu beachten.
Sinngemal} gilt dies auch bei Verwendungvon Zubehdr.

2.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Gerate der Digitalanzeigenserie PAX dienen zur
Anzeige und Uberwachung von ProzeRgréRen. Jeder
dariiber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht
bestimmungsgeméR.

I=5" Ein Gerat der Digitalanzeigenserie PAX darf nicht
als alleiniges Mittel zur Abwendung gefahrlicher
Zusténde an Maschinen und Anlagen eingesetzt
werden. Maschinen und Anlagen missen so
konstruiert werden, dali fehlerhafte Zustande nicht
zu einer fiir das Bedienpersonal gefdhrlichen
Situation fihren kénnen (z. B. durch unabhéngige
Gre;'hzwerlschalter. mechanische Verriegelungen,
elc.).
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2.3 Qualifiziertes Personal

Geréte der Digitalanzeigenserie PAX dirfen nur von
qualifiziertem Personal, ausschliellich entsprechend der
technischen Daten verwendetwerden.

Qualifiziertes Personal sind Personen, die mit der
Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb
dieses Gerdtes vertraut sind und die Ober eine ihrer
Tatigkeit entsprechenden Qualifikation verfligen.

2.4 Restgefahren

Die Gerdte der Digitalanzeigenserie PAX entsprechen
dem Stand der Technik und sind betriebssicher. Von den
Geraten kénnen Restgefahren ausgehen, wenn sie von
ungeschultem Personal unsachgemalt eingesetzt und
bedient werden.

In dieser Anleitung wird auf Restgefahren mit dem
folgendenSymbol hingewiesen:

A\

2.5 Konformitdtserkldarung

Dieses Symbol weist darauf hin, daf bei
MNichtbeachtung der Sicherheitshinweise
Gefahren fir Menschen bis zur schweren
Kdrperverletzung oder Tod und/oder die
Méglichkeit von Sachschéden besteht.

Das Gerat entspricht der EN 50081-2 und darf nur im
Industriebereich eingesetzt werden. Die Konformitéts-
erkldrung liegt bei uns aus. Sie kénnen diese gerne
beziehen.

3 Beschreibung

Der PAX P ist eine programmierbare Digitalanzeige. Er
verfigt dber einen 0-10 V und einen 0-20 mA
Eingangsbereich. Das Eingangssignal kann skaliert
dargestellt werden. Zuséitzliche Anzeigen wie
Minimalwert-/Maximalwertanzeige und Summe sind
ebenfallsmiglich.

Steckbare Ausgangskarten lassen auch eine nach-
tragliche Aufriistung jedes Gerétes der Digitalanzeigen-
serie PAX zu. Jedes PAX-Gerdt kann mit einer
Alarmausgangskarte (Relais oder Transistoren), einer
Schnittstellenkarte (R5232, R5485 oder Device-Net) und
einer Analogausgangskarte (0/4 bis 20 mA und 0 bis 10
Vbestickiwerden.

Anzeige-
Indlkatomn hintarleuchtete
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¥z 83 “"‘ Grenzwert-
.'"“. PAR |Fla| [Fz¥| reT Indikatoren

Bild 3.1: Frontansicht
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4 Einbau der Ausgangskarten

Die Gerdte der PAX-Serie konnen mit bis zu drei
Ausgangskarten bestickt werden. Dies sind:
-eineAlarmausgangskarte

-eineAnalogausgangskarte

- eine Schnittstellenkarte

Maximal kann das Gerdt mit einer Schnittstellenkarte,
einer Relais- oder Transistorausgangskarte und einer
Analogausgangskartebestiickt werden.
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Bild 4.1: Ausgangskarten

Achten Sie darauf dalt beim Abziehen des
Gehauses keine Spannung amGerét anliegt!

Die Ausgangskarten haben feste Einbaupositionen. Die
Steckverbinder der Karten sind so konstruiert, dai jede
Karte nur auf eine bestimmte Position pafit. Die
EinbaupositionderKarten sind aus Bild 4.1 ersichtlich.

Gehen Sie beim Einbau einer Ausgangskarte wie folgt
vor:

1. Driicken Sie die Gehauseklemmen zusammen und
ziehen Sie das Geh#duse nach hinten wvon der
Hauptplatine.

2. Stecken Sie die Ausgangskarte auf den
entsprechenden Steckplatz (siehe Bild 4.1).

3. Schieben Sie das Gehduse wieder auf die
Hauptplatine, bis die Geh&useklemmen einrasten.

Beriihren Sie die Platinen nur an den Kanten, dadie
Bauteile durch statische Aufladung zerstirt werden
kénnen!

5 Einbau des Einheitenlabels

Jedes Gerat der Digitalanzeigenserie PAX kann mit einer
hinterleuchteten Einheit versehen werden. Dabei kann
eine Einheit von dem Etikeltenbogen (siehe Zubehdr)
oder eine selbst angefertigte Einheit verwendet werden
(siehe Anhang 1).

GehenSie wie folgt vor:

1. Stecken Sie die gewlinschte Einheit auf die
beiliegende Halterung.

2. Driicken Sie die Gehiuseklemmen zusammen und
ziehen Sie das Geh#8use nach hinten von der
Hauptplatine.

3. Stecken Sie die Einheitenhalterung zusammenmitder
Einheit auf den entsprechenden Steckplatz (bei Sicht auf
das Display: rechts daneben).

3. Schieben Sie das Gehduse wieder auf die
Hauptplatine, bis die Geh#&useklemmen einrasten.

I==" Die Hinterleuchtung der Einheit wird in
Programmabschnitt 4 aktiviert (siehe 8
Programmierung)!

6 Montage

Die Geréte der Digitalanzeigenserie PAX sind fir den
Schalttafeleinbau konzipiert. Bei sachgerechtem Einbau
wird ein Staub- und Strahlwasserschutz nach IP65
erreicht (von wvorne). Fir die Schalttafel wird eine
Mindestdicke von 3 mm empfohlen.

F
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Bild 6.1: Schalttafelausschnitt

Bevor das Ger4t eingebaut wird, missen alle
gewiinschten Steckkarten und das Einheiten-
label eingebautwerden!
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Montageanleitung

1. Schalttafelausschnitt nach angegebenen Malen

anfertigen, entgraten und fettfrei reinigen.

2. Befestigungsrahmen und Kartonmuffe nach hinten

wegziehen.

3. Dichtung von hinten bis zum Frontrahmen (ber das
Gerit schieben.

4. Gerdt von der Frontseite durch den Ausschnitt

schieben, bis die Dichtung die Schalttafel beriihrt.

5. Gerat von vorne gegen die Schalttafel driicken und
gleichzeitig den Befestigungsrahmen von hinten Ober
das Gerat schieben, bis er einrastet und sich nicht

mehrweiterschieben |80t

6. Abwechselnd beide Schrauben langsam anziehen,
im Ausschnitt sitzt (max.

bis das Gerdt fest
Drehmomentca. 79 N/cm).

DasGerdat ist nun fertig montiert.

7 Elektrische Installation

7.1 Jumpereinstellung

Vor Inbetriebnahme des Gerdtes mull die Jumper-
einstellung auf der Hauptplatine des PAX Uberprift und

gegebenenfalls gedndert werden.

Folgender Punktmufy iber Jumpereingestelltwerden:
- Logik der Benutzereing&nge (W erkseinstellung NPN).

7.2 Anschliisse

Die Anschliisse befinden sich auf der Riickseite des
Gerates. MNachfolgend sind nur die Anschllisse des
Grundgerates aufgefiithrt. Die Anschlultbelegung der
Steckkarten entnehmen Sie dem Anhang.

Grundgerit
Anschluf Beschreibung
1 AC Spannungsversorgung
PAXPO000: 85- 250 VAC
PAXP0010: 11-36 VACbzw. 24 VDC
2 AC Spannungsversorgung

PAXPO000: 85-250 VAC
PAXP0010: 11-36 VACbzw.0VDC

10V Signaleingang + Spannung
20mA Signaleingang +: Strom
COMM Signaleingang:Masse

+EXCITATION Sensorversorgung: 24VDC/50mA
USER COMM Masse Benutzereingang

USER 1 Benutzereingang 1
USER 2 Benutzereingang 2
0 USER 3 Benutzereingang 3
S 2
kO
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Bild 7.2: Anschliisse
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Die Masseanschlisse des Signaleingangs (5)
und der Benutzereingdnge (7) sind nicht
galvanisch getrennt!
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Eingangsbereich 10 V¥, Benutzereingange auf NPN-Logik.

Bild 7.3: AnschluBbeispiel 1: Spannungssignal
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| USER COMM.
USER3
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|| +EXCITATION
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B5 - 250 WAC

(o] USER2

-2 bis +26 ma 330 VDG

Eingangsbereich 20 mA, Benutzereingange auf PNP-Logik.

Bild 7.4: Anschlulbeispiel 2: Stromsignal
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Bild 7.5: AnschlulRbeispiel 3: 3-Draht Transmitter
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Bild 7.6: Anschlulbeispiel 4: 2-Draht 20 mA Stromschleife

7.3 Installationshinweise

Obwohl das Gerdt einen hohen Schutz gegeniiber
elektromagnetischen Stérungen aufweist, mult die
Installation und Kabelverlegung ordnungsgemal
durchgefiihrt werden, damit in allen Fallen eine
elektromagnetische Storsicherheit gewahrleistet ist.
Beachten Sie die folgenden Installationshinweise. Sie
garantieren einen hohen Schutz gegeniiber
elektromagnetischen Stérungen.

1.Das Gerit sollte in einem geerdeten Metallgehduse
(Schaltschrank) eingebaut sein.

2 Verwenden Sie flr die Signal- und Steuerleitungen
abgeschirmtes Kabel. Der Anschlulidraht der
Abschirmung solite so kurz wie méglich sein. Der
Anschluipunkt derAbschirmung hangt von den jeweils
vorliegendenAnschlubedingungen ab:

a. Verbinden Sie dieAbschirmung nur mit der Schalttafel,
wenn diese auch geerdetist.

b. Verbinden Sie beide Enden derAbschirmung mit Erde,
falls die Frequenz der elekirischen Stérgerdusche
oberhalb von 1 MHz liegt.

c. Verbinden Sie die Abschirmung nur auf der PAX-Seite
mitMasseundisolieren Sie die andere Seite.

3. Merlegen Sie Signal- und Steuerleitungen niemals
zusammen mit Netzleitungen, Motorzuleitungen,
Zuleitungen von Zylinderspulen, Gleichrichtern, etc.
Die Leitungen sollten in leitfdhigen, geerdeten
Kabelkanilen verlegt werden. Dies gilt besonders bei
langen Leitungsstrecken, oder wenn die Leitungen
starken Radiowellen durch Rundfunksender
ausgesetzt sind.

4. Verlegen Sie Signalleitungen innerhalb wvon
Schaltschranken so weit entfernt wie madglich von
Schiitzen, Steuerrelais, Transformatoren und anderen
Storguellen.

5. Bei sehr starken elektromagnetischen Stdrungen
sollte eine externe Filterung vorgenommen werden.
Dies kann durch die Installation von Ferritperien
erreicht werden. Die Perlen sollten fir Signal- und
Steuerleitungen verwendet, und so nahe wie mdglich
am Gerét installiert werden. Um eine hohe
Storsicherheit zu erreichen, legen Sie mehrere
Schleifen durch eine Perle, oder benutzen Sie mehrere
Perlen fiir ein Kabel. Um Stérimpulse auf der
Spannungsversorgungsleitung zu unterdriicken,
soliten Netzfilter installiert werden. Installieren Sie
diese nahe der Eintritisstelle der Spannungs-
versorgungsleitung in den Schaltschrank. Folgende
Teile werden zur Unterdriickung elekiromagnetischer
Stérungen empfohlen:

Ferritperlen furSignal-und Steuerleitungen:
Fair-Rite # 04431677251

(RLC #FCORDO000)

TDK # ZCAT3035-13304

Steward # 28B2029-0A0

Netzfilter flir Spannungsversorgunag:
Schaffner # FN610-1/07

(RLC #LFILOD0O)

Schaffner # FN670-1.8/07

Corcom# 1VR3

(Beachten Sie bei der Benutzung von Netzfiltern die
jeweiligen Herstellerangaben.)

6. Lange Leitungen sind anfélliger fir elektromagne-
tische Storungen als kurze. Halten Sie deshalb die
Leitungen so kurz wie méglich.

7. Vermeiden Sie das Schalten von induktiven Lasten,
bzw. sorgen Sie fir eine ausreichende Entstérung.

ECRS
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8 Programmierung

DieGerétederDigitanzeigenserie PAX kinnen entweder
iilber die Fronttasten oder mit Hilfe eines
Projektierungstools amPC programmiert werden.

Das Programm-Menii ist in verschiedene Abschnitte
unterteilt (siehe Bild 8.1).

Hinweisezur Programmierung amGerat:

1. Die Programmierungwird mit der PAR-Taste aktiviert.
2. Die einzelnen Programmabschnitte werden mit der F1
und der F2-Taste angewahlt und anschliefend mit PAR
bestatigt.

3. Mit F1 und F2 werden die Einstellungen in den
jeweiligen Menilipunkten vorgenommen undmitderPAR-
Taste (bernommen.

4. Mit der DSP-Taste werden alle Eingaben gespeichert
unddie Programmierung wird beendet.

¥ Dasich einige Programmpunkie auf das skalierte
Eingangssignal beziehen, sollte immer zuerst die
Skalierungvorgenommen werden.

Anzaigen-
Modus

Allgemeine
Einsiefiungan

Eingangs-

Berulzersingange, Zugriffsrechis
Paramatar

Funkfionstasien

sevielle
Schnittstalle

Sanace
Funkdicnen

Summisrunktion — Grenswers Analogausgang

EITT:

[ T ]

Bild 8.1: Das Programm-Menil
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8.1 Programmabschnitt 1 - Eingangsparameter -

AnzeigeParameter Eingabemd&glichkeiten Erlduterungen/Hinweise
rANGE | Eingangsbereich | 0.02A 20 mA Einstellung des Eingangsbereiches.
10U 10V
dECPt | Dezimalpunkt 1] Einstellung des Dezimalpunktes.
0.0
0.00
0.000
0.0000
round Rundungsfakior 1 (Rundung auf 1) Der Anzeigewert wird jeweils auf ein Vielfaches des
2 {(Rundung auf 2} Rundungsfaktors auf- bzw. abgerundet.
5 (Rundung auf 5)
10 (Rundung auf 10) | Bei Rundungsfaktor 1 erfolgt keine Rundung.
20  (Rundung auf 20)
50 (Rundung auf 50)
100  (Rundung auf 100}
FliLtr Filtergrad 0.0 bis 25.0 Sekunden Filterwirkung wird durch Zeitkonstante tau [s].
ausgedriickt. Nach ca. 3 tau werden 99 % des
Endwertes erreicht.
TiefpaBverhalten: f___= 1/(6,28 * tau)
bANd Filterband 0 bis 250 Anzeigebereich, in dem der Filter aktiv ist. Aullerhalb
dieses Bereichs ist der Filter deaktiviert.
0 = Filter immer aktiv.
PtS Skalierungspunkte| 2 bis 16 Anzahl der Skalierungspunkte.
STYLE | Skalierungsart key (Eingabe) Die Skalierung erfolgt entweder durch Werteingabe
aply (Signalanlegen) oder durch Signalanlegen.
INF1 | 1. Eingangswert -19999 bis 19999 Eingangswert eingeben, bzw. anlegen und
anschlieffend mit PAR-Taste iibernehmen.
dSP 1 | 1. Anzeigewert -19999 bis 99999 Anzeigewert, der dem 1. Eingangswert entspricht.
INP X | x. Eingangswert -19999 bis 19999 x entspricht dem entsprechenden Skalierungspunkt.
DSP X | x. Anzeigewert -1.9989 bis 99999 x entspricht dem entsprechenden Skalierungspunkt.

ECRS
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8.2 Programmabschnitt 2 - Benutzereingdnge & Funktionstasten -

Logik der Benutzereingénge

NPN: aktiv U, < 0,7 V, inaktiv U,> 2,5V

=" Die Logik der Benutzereingénge (NPN oder PNP

wird Uber DIP-Schalter auf der Hauptplatine

eingestellt!
PNP: aktivU, =25V, inaktivU, <0,7V
Anzeige| Parameter Eingabemdbglichkeiten | Erlauterungen/Hinweise
USr-1 |Benutzareingang 1l__NO keine Funktion.
PLOC aktiv = Programmiersperre. B
reL aktiv = Anzeige Eingangssignal wird zuriickgesetzt/Tara.
d-rEL Schaltet zwigghen Anzeige ohne Oﬁsrgtcragbs} und
Anzeige mit Offset (re ) hin und her.
d-HLd Aktuelle Anzeige wird “eingefroren”.Alle sonstigen
Funktionen bleiben aktiv.
A-HLd Aktuelle Anzeige wird “eingefroren”. Alle sonstigen
Funktionen werden deaktiviert (aulber Schnittstelle).
SYnc aktiv = Messwerterfassung wird unterbrochen,
Erméglicht Synchronisierung der Messrate mit
anderen Prozessen.
bAT aktiv = Eingangssignal wird zur Summe addiert.
MNormale Summenfunktion ist deaktiviert.
d+ot aktiv = Anzeige Summe.
inaktiv = Anzeige Eingangssignal.
r-tot1 Summe wird zgrﬁckgesetzt und arbeitet sofort weiter.
r-tot2 akiiv = Summe wird zurlickgesetzt und Summierung
wird freigegeben.
“Und-Verknlpft” mit anderen Benutzereingéngen.
E-tot aktiv = Summierung ist freigegeben.
inaktiv = Summierung ist gesperrt.
“Und-Verknipft” mit anderen Benutzereingangen.
d-hl aktiv = Anzeige Maximalwert.
inaktiv = Anzeige Eingangssignal.
r-hl aktiv = Ricksetzen, Freigabe und Anzeige
des Maximalwerts.
inaktiv = Maximalwert-Erfassung gesperrt. Anzeige
Eingangssignal.
d-Lo aktiv = Anzeige Minimalwert.
inaktiv = Anzeige Eingangssignal.
r-Lo akliv = Riickselzen, Freigabe und Anzeige
des Minimalwerts.
inaktiv = Minimalwert-Erfassung gesperrt. Anzeige
Eingangssignal.
r-HL Maximal- und Minimalwert werden zuriickgesetzt.
LISt aktiv = Aufruf der "alternativen” Grenzwerte | odb.
inaktiv = Aufruf der "normalen” Grenzwerte |oda.
r-1 Ausgang 1 wird zuriickgesetzt.
r-2 Ausgang 2 wird zuriickgesetzt.
r-3 Ausgang 3 wird zurlickgesetzt.
r-4 Ausgang 4 wird zuruckgesetzl.
r-34 Ausgang 3 und 4 werden zuriickgesetzt.
r-234 Ausgang 2, 3 und 4 werden zuriickgesetzt.
r-ALL Ausgang 1, 2, 3und 4 werden zurlckgesetzt.
Print Druckaufruf (wenn programmiert).
Usr-2 |Benutzereingang 2| (siehe USr-1)
USr-3 |Benutzereingang 3| (siehe USr-2)

ECRS




Industrie-Digitalanzeige PAX P

Anzeige Parameter Eingabembglichkeiten | Erlauterungen/Hinweise
F1 Taste “F1" no keine Funktion
rEL aktiv = Anzeige Eingangssignal wird zurlickgesetzi/Tara.
d-rEL Schaltet zwischen Anzeige ohne Offset (abs) und
Anzeige mit Offset (re ) hin und her.
bAL aktiv = Eingangssignal wird zur Summe addiert.
Mormale Summenfunktion ist deaktiviert.
r-tot Summe wird zuriickgesetzt.
r-Hi Maximalwertanzeige wird zurickgesetzt.
r-LO Minimalwertanzeige wird zurickgesetzt.
r-HL Maximal- und Minimalwert werden zurlickgesetzt.
LISt aktiv = Aufruf der “alternativen” Grenzwerte | od-b
inaktiv = Aufruf der “normalen” Grenzwerte | od-a
r-1 Ausgang 1 wird zuriickgesetzt (* Wischkontakt™)
r-2 Ausgang 2 wird zurilickgesetzi (" Wischkontaki")
r-3 Ausgang 3 wird zurickgesetzt Wischkontaki")
r-4 Ausgang 4 wird zuriickgesetzt (* Wischkontakt”)
r-34 Ausgang 3 und 4 werden zuriickgesetzt.
(“Wischkontakt”)
r-234 Ausgang 2, 3 und 4 werden zuriickgesetzt.
(“Wischkontakt”)
r-ALL Ausgang 1, 2, 3 und 4 werden zurlickgesetzi.
(“Wischkontakt™)
Print Druckaufruf (wenn programmiert).
(“Wischkontakt™)
F2 Taste “F2" (siehe F1)
rst Taste "RST" (siehe F1)
Sc-F1 |2. Funktion der (siehe F1) Funktion wird durch 3 s langes Driicken der Taste “F17
Taste "F1" akliviert.
Sc-F2 2. Funktion der (siehe F1) Funktion wird durch 3 s langes Driicken der Taste “F27
Taste "F2" aktiviert.

8.3 Programmabschnitt 3 - Zugriffsrechte -

Anzeige Parameter Eingabemdglichkeiten Erlduterungen/Hinweise
HI Maximalwert LOC gesperrt.
~ rEd kann mit der DSP-Taste aufgerufen werden.

Lo Minimalwert LOC gesperrt.
red kann mit der DSP-Taste aufgerufen werden.

tot Summenzahler LOC gesperrt.
red kann mit der DSP-Taste aufgerufen werden.

SP-1 Grenzwert 1 LOC gesperrt.
rEd Wert kann aufgerufen aber nicht verandert werden.
ENt Wert kann aufgerufen und verandert werden.

sP-2 Grenzwert 2 LOC gesperrt.
red Wert kann aufgerufen aber nicht verandert werden.
ENt Wert kann aufgerufen und verandert werden.

SP-3 Grenzwert 3 LOC gesperrt.
red Wert kann aufgerufen aber nicht verandert werden.
ENt Wert kann aufgerufen und verandert werden.

SP-4 | Grenzwert 4 LOC gesperrt.
red Wert kann aufgerufen aber nicht verandert werden.
ENt Wert kann aufgerufen und verandert werden.

CodE Code 0 bis 250 Zugriffscode fir den Programmiermodus.

0 = keine Beschréankung, 222 = Universalzugriff.

ECRS




Industrie-Digitalanzeige PAX P

8.4 Programmabschnitt 4 - Allgemeine Einstellungen -

Anzeige| Parameter Eingabemdglichkeiten | Erlauterungen/Hinweise

HI-t Erfassungszeit fir| 0.0 bis 32750 s Zeitspanne, die ein Wert mindestens anliegen mul,
Maximalwert um als Maximalwert erkannt zu werden.

LO-t Erfassungszeit fiir] 0.0 bis 3275.0 s Zeitspanne, die ein Wert mindestens anliegen mufl,
Minimalwert um als Maximalwert erkannt zu werden.

dSP-t Displayanzeigenrate] 1, 2, 5,10 .20 Displayanzeigenrate, siehe Spezifikationen Eingang.

b-LIt Hintergrund- ON Hintergrundbeleuchtung eingeschaltet.
beleuchtung OFF Hintergrundbeleuchtung ausgeschaltet.

OFFSt | Offset -1999 bis 99999 Offset-Wert, wird zum skalierten Eingangswert

addiert. (Bei Tarierung ist hier der Wert abgelegt.)

8.5 Programmabschnitt 5 - Summenzihler -

Anzeige| Parameter Eingabemdglichkeiten | Erlauterungen/Hinweise
dECPt | Dezimalpunktfir | 0 Einstellung des Dezimalpunktes des Summenzahlers.
Summenzéhler 0.0 Einstellung ist unabh&ngig von der
0.00 Dezimalpunkteinstellung des Eingangssignals.
0.000
0.0000
tbASE | Zeitbasis fir sec (Sekunde) Zeitbasis = 1
Summenzéhler in (Minute) Zeitbasis = 60
hour (Stunde) Zeitbasis = 3600
day (Tag) Zeitbasis = 86400
SCFAC | Skalierungsfaktor| 0.000 bis 65.000 Skalierungsfaktor, wird mit Zeitbasis multipliziert.
Locut Niedrigsignal- -19999 bis 99999 Signale, die unter diesem Wert liegen, werden nicht
sperre fiir zur Summe addiert.
Summenzéhler
P-UP Startriickstellung NO Summenzahler wird beim Einschalten der Spannung
nicht zuriickgesetzt.
rst Summenzahler wird beim Einschalten der Spannung

zuriickgesetzt.

ECRS
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8.6 Programmabschnitt 6 - Grenzwertparameter -

Anzeige] Parameter

Eingabemabglichkeiten

Erlduterungen/Hinweise

SPSEL

Grenzwertauswah

SP-1 (Grenzwert Nr. 1)
SP-2 (Grenzwert Nr. 2)
SP-3 (Grenzwert Nr. 3)
SP-4 (Grenzwert Nr. 4)

Auswahl des Grenzwertes, der konfiguriert werden
soll.

Die Auswahlmaglichkeiten hangen von der
verwendeten Grenzwertkarte ab.

Betriebsart flir

OFF

Grenzwert ist nicht aktiv.

Grenzwert Nr.: x Ab-HI Ausgang schaltet wenn Eingangswert gréfier
Grenzwert. Schalthysterese mittig.
Ab-LO Ausgang schaltet wenn Eingangswert kleiner
Grenzwert. Schalthysterese mittig.
AU-HI Ausgang schaltet wenn Eingangswert gréfier
Grenzwert. Schalthysterese unten.
AU-LO Ausgang schaltet wenn Eingangswert kleiner
Grenzwert. Schalthysterese oben.
dE-LO' Ausgang schaltet bei Uberschreitung der Abweichung
zum Grenzwert Nr. 1, Sc
dE-LO" Ausgang schaltet bei Unterschreitung der Abweichung
zum Grenzwert Nr. 1. Schalthysterese oben.
bANd ' Ausgang schaltet bei Uber- und Unterschreitung der
Abweichung zum Grenzwert Nr. 1. Schalthysterese
einseitig{oben/unten).
totLo” Ausgang schaltet wenn unterer Bereich der Summe
groler Grenzwert. Schalthysterese unten.
totH! * Ausgang schaltet wenn oberer Bereich der Summe
grilber Grenzwert. Schalthysterese unten.
SP-x Sollwert fiir -18999 bis 9999 Eingabe des Sollwertes fir den “normalen” bzw.
Grenzwerl Nr.: x “alternativen” Grenzwert.
HYS- x | Schalthysterese 1 bis 65000
flr Grenzwert
Nr.: x
tON-x | Einschaltverzige- 0.0 bis 32750 Sekunden
rung fir Grenzwert
Nr.: x
tOF- x | Ausschaltverzoge- 0.0 bis 32750 Sekunden
rung fir Grenzwert
Nr.: x
out-x | Ausgangslogik fir nor Ausgang schaltet normal.
Grenzwerl Nr. x rEu ng schaltet invertiert.
rS1-x | Rickstellart fir AUto Automatische Riicksetzung bei Entfallen der
Grenzwert Nr. x Schaltbedingung. Manuelle Rickstellung bei anliegender
Schaltbedingung méglich.
LAIC1 Ausgang kann nur manuell zurlickgesetzt werden.
Rilckstellung bei anliegender Schaltbedingung méglich.
LAICZ Ausgang kann nur manuell zurlickgesetzt werden.
Riickstellung bei anliegender Schaltbedingung
nicht miéglich.
Stb-x  [Startverhalten fur NO Alle Betriebsarten sofort aktiv.
|Grenzwert Nr. x YES Betriebsart “Schalten bei Unterschreiten” wird erst nach
:;lmaligem Uberschreiten des entspr. Grenzwertes
W.
Lit- x mdikatmrhalten OFF Indikator ist deaktiviert.
r Grenzwert Nr. x | nor Indikator leuchtet, wenn Grenzwert inaktiv.
| rEu Indikator leuchtet, wenn Grenzwert inaktiv.
FLASH Indikator blinkt, wenn Grenzwert akliv.

" Nicht fiir Grenzwert 1 einstellbar.
* Der Summenzéhler ist 10stellig. Der Grenzwert kann sich auf den oberen Bereich (> 99,999) oder auf den
unteren Bereich ( < 99,999) beziehen.
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Bild 8.2: Betriebsarten fir Grenzwerte

manuelle Rickstellung
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Bild 8.3: Riickstellarten fir Grenzwerte

[=5" Hinweise zu den Abkiirzungen in Bild 8.2
und 8.3:

SP (Setpoint) = Grenzwert
Hys = Hysterese
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8.7 Programmabschnitt 7 - Serielle Schnittstelle -

Anzeige] Parameter Eingabemdglichkeiten | Erlauterungen/Hinweise
bALId Baudrate 300 Fir die Projektierung des PAX mit der Software
600 RLCPro muf: die Baudrate 9600 eingestellt sein,
1200
2400
4800
9600
19200
dAtA Datenbits T 8 Datenbit sind nur mit Paritét = keine méglich.
8
PAr Paritat Odd (ungerade) Mégliche Kombinationen mit der Datenbit-Einstellung
EUEN (gerade) sind: 8, no, 1 Stoppbit 7, odd, 1 Stoppbit
NO (keine) 7. even, 1 Stoppbit 7, no, 2 Stopphit
ASIN Adresse 0 bis 99 Fir die Projektierung des PAX mit der Software
RLCPro mul} die Adresse auf 0 eingestellt sein.
Abru geklrzte NO Ubertragung des Zahlenwertes inkl. Adresse und ID.
Ubertragung YES Ubertragung des Zahlenwertes ohne Adresse und ID.
OPt Druckoptionen YES Auswahl, der zu Ubertragenden Daten. Bei No findet
NO keine Ubertragung statt.
INP Eingangssignal
tot Summe
HILD Maximal- und Minimalwert
SPNt Grenzwerte

8.8 Programmabschnitt 8 - Analogausgang -

Anzeigel Parameter

Eingabeméglichkeiten

Erlduterungen/Hinweise

tYPE | Ausgangssignal 0-20 (0 - 20 mA) Korrekten Anschlult der Ausgangsklemmen beachten,
4-20 (4 - 20 mA)
0-10 (0-10WV)
ASIN | Zuordnung INP (Eingangssignal) Wert, auf den sich das Analogsignal bezieht.
HI (Maximalwert)
LO (Minimalwert)
tot (Summe)
AN-LO | unterer -199939 bis 99959 Anzeigewert fir den unteren Wert des
Anzeigewert Analogausganges (0 mA, 4 mA bzw. 0 V).
AN-HI | oberer -19999 bis 99999 Anzeigewert fir den oberen Wert des
Anzeigewert Analogausganges (20 mA bzw. 10 V).
udt Aktualisierungs- 0.0 bis 10.0 Sekunden Aktualisierungsintervall des Analogausganges.

zeit

0.0 entspricht permanenter Aktualisierung.
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8.9 Programmabschnitt 9 - Service Funktionen -

Anzeige| Parameter

Eingabemabglichkeiten

Erlauterungen/Hinweise

CodE

Zugangscode

48

Kalibrierungsmenil wird aufgerufen.

66

Werkseinstellung wird geladen.

9 Fehlermeldungen

Fehler

ERR 1

ERR2

ERR 3
'ERR 4

'ERR5

Problem

Hardwarefehler

Fehler in den
Programm-
parametern

Kalibrierfehler

Kalibrierfehler
des Analog-
ausganges
Tastaturfehler

Hinweis

Gerat mult zur
Reparatur eingeschickt
werden,

Alle Parameter
tiberpriifen und erneut
speichern. Bleibt der
Fehler bestehen, mull
das Gerat zur
Reparatur eingeschickt

. werden,

Ger#t kalibrieren, bzw. |
zur Kalibrierung

| einschicken.

Analogausgangskarte
auswechseln,

' Gerat zur Reparatur

einschicken.

10 Wartung und Pflege

Das Gerit braucht bei sachgerechter Verwendung und
Behandlung nicht gewartet werden,

Zur Reinigung des Displays nur weiche Tiicher mit etwas
Seifenwasser bzw. mildem Hausspiilmittelverwenden.

¥ Scharfe Putz- und Lésungsmittel vermeiden!
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11 Spezifikationen

Eingang: Folgende Signale (Gleichspannung und
Gleichstrom) werden akzeptiert. (Uber die Programmie-
rungwird ein Bereich festgeleqt) :

Bereich Genauigkeit Genauigkeit Impedanz/ Schutz Auflésung

bei 18-28°C  bei0-50°C  Biirdensp.

10VDC  003%der 012%der  500k= 300V 1mv
Anz +2mY  Anz.+ 3mV

20mA 0,03%der 012%der 20- 150mA 1pA
Anz, +2pA  Anz.+ 3pA

Das Anzeigegerat unterbricht alle 12 Sekunden fir
500mSek. die Messung, um eine interne Nullpunkt-
kompensation durchzufithren. Diese Funktion wird
deaktiviert (ber die Programmierung Abschnitt 4,
Displayanzeigenrate, Einstellung auf 20.

Anzeige: 5-stellige, 14 mm hohe rote LED. Einheit frei
definierbar.

Indikatoren:

MAX  Maximalwertwird angezeigt

MIN  Minimalwert wird angezeigt

TOT Summe wird angezeigt, blinktbeiUberlauf
SP1  Ausgang 1ist aktiv

SP2  Ausgang 2 ist aktiv

SP3  Ausgang 3ist aktiv

SP4  Ausgang 4 ist aktiv

Hinterleuchtete Einheit: Das Gerat kann von hinten
gedffnet werden um eine physikalische Einheit hinter
dem Display anzubringen. Die Hinterleuchtung kann
deaktiviert werden. Optional ist ein Etikettenbogen mit
allen iiblichen Einheitenerhaltlich.

Tasten: Mit den 5 Drucktasten von der Frontseite wird
dasGerét programmiertund bedient.

Taste Im Betrieb Bei der Programmierung

DSP  Anzeigenwechsel zuriick zum Betrieb
MINMAXTOTITEMP
PAR zurParameterliste Speichern und zumnachsten
Programmpunkt
F1 Funktion 1 Waertveranderung Addition
F1 3 sec. gedriickt dito
Funktion 2
F2 Funktion 3 Wertveranderung Sublraktion
F2 3 sec. gedriickt dito
Funktion 4
RST Reset oderFunktionS  Schnelle Wertdnderung mit F1/F2

Benutzereingdnge: 3 programmierbare Eingdnge
stehen zur Verfiigung. Sie kénnen {ber Jumper PNP-
oder NPN-schaltend eingestelltwerden. Schutz: max. 30
Volt.

NPN:AktivY, <07 VDC, Inaktivy, > 2 5VDC.

PNP: Aktivy,>25VDC, InaktivV, <0,7VDC.

Summenzihler: Der Summenzihler kann ein Produkt
aus Eingangssignal und Zeit erstellen. Entweder wird
automatisch oder mit einem Benutzereingang summiert.

Eine Zeitbasis und ein Faktor macht die Einheit flexibel,
Er ist 10stellig und es kann zwischen den ersten 5 und
den zweiten 5 Stellen gewechselt werden. Die
Genauigkeit der Zeitbasis ist typisch0,01%.

Spannungsversorgung: PAXP0000: 85 bis 250 VAC
50/60 Hz, 15 VA. PAXP0010: 11 bis 36 VDC, 11 W oder 24
VAC, +/-10 %, 50/60 Hz, 15 VA.

Sensorversorgung: 24 VDC, +/-5%, geregelt, max. 50
mA.

Mefrate: 20 Messungen/Sekunde. A/D Wandler 16 Bit
Aufldsung.

Reaktionszeiten: 0,2 sec. flir Anzeige von 99% des
endgiiltigen Wertes, max. 0,7 Sekunden (verldngert sich
mit Erh&hung der digitalen Filterung).

Storsignalunterdriickung NMR: = 60 dB bei 50/60Hz
+/-1 % (kann durch digitale Filterung erhtsht werden).

Gleichtaktunterdriickung CMR: > 100 dB, DC bis 120
Hz.

Schutzart: Von vorne strahlwasserfest und staubdicht
nach IPB5.

Gehduse: Dunkelrotes, stolffestes Kunststoffgehause.
Abmessungen: B 96 mm x H 48 mm x T 104 mm.
Schalttafelausschnitt nach DIN: 92 mm x 45 mm.
Befestigung liberMontagerahmenmitKlemmschrauben.

Anschlufl: feste Klemmleisten.
85%. IF,

Relative Luftfeuchtigkeit: max. nicht

kondensierend.

Umgebungstemperatur: Betrieb: 0...+50°C. Mit allen 3
Karten bestiickt: 0...45°C. Lager: -40...+85°C.

Gewicht: <500 4.

Lieferumfang: Gerét, Befestigungsmaterial, Dichtung,
Einheitenhalterung, Betriebsanleitung.

Zubehdr: Steckbare Ausgangskarten, Programmiersoft-
ware RLCPro fir Windows, Etikettenbogen mit allen
tblichen Einheiten.

Hersteller: Red Lion Controls, USA.
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12 Bestellhinweise

Typ Bestell-Nr.
Industrie Digitalanzeige PAX P

- 85 bis 250 VAC-Versorgung PAXPO0O0O
- 11 bis 36 VDC/24 VAC-Versorgung PAXP0O010
Zubehor:

Steckbare Schnittstellenkarte RS 485 PAXCDC10
Steckbare Schnittstellenkarte RS 232 PAXCDC20
Steckbare Schnittstellenkarte PAXCDC30
DeviceNET

Steckbare Analogausgangskarte PAXCDL10
Steckbare Relaisausgangskarte PAXCDS10
2 x Wechsler

Steckbare Relaisausgangskarte FPAXCDS20
4 x Schlieler

Steckbare Transistorausgangskarte PAXCDS30
4 x NPN Open-Kollektor Transistoren

Steckbare Transistorausgangskarte PAXCDS40
4 x PNP Open-Kollektor Transistoren
Programmiersoftware RLCPro fiir SFPAX100
Windows

Etikettenbogen mit allen dblichen PAXLBK10
Einheiten

Einsteigerpaket fir PAX an den PC PAXOEMSS

Beinhaltet die Software RLCPro und
eine Schnittstellenkarte RS232

ECRS
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Anhang

| Ausgangskarten

Die Gerdte der PAX-Serie konnen mit bis zu drei
Ausgangskarten bestiickt werden. Dies sind:
-eineAlarmausgangskarte

-eine Analogausgangskarte

- eine Schnitistellenkarte

Maximal kann das Gerat mit einer Schnittstellenkarte,
einer Relais- oder Transistorausgangskarte und einer
Analogausgangskartebestiickt werden.

Flihrung
¥ty o
[ | i ]
= Ll Ll 1 | r=
’,-Hauplplali I
r Analogaus-
Steckver- |~ gangskarte
hindung&n% i oy
1
E iE Relais/
i - Transistor-
Schnittstellen- -, |~ Ausgangs-
Karte " / ks
K
Gehause- E E /_Gahﬂusa-
Klemme ™, b Klemme

Jumper-Benutzer-
eingdnge PNP/NPN

Bild I: Ausgangskarten

I.I Einbau der Ausgangskarten

Achten Sie darauf, dal beim Abziehen des
Geh#uses keine Spannung amGerét anliegt!

Die Ausgangskarten haben feste Einbaupositionen. Die
Steckverbinder der Karten sind so konstruiert, dal jede
Karte nur auf eine bestimmte Position palt. Die
EinbaupositionderKarten sind aus Bild 1.1 ersichtlich.

Gehen Sie beim Einbau einer Ausgangskarte wie folgt
vor,

1. Driicken Sie die Gehduseklemmen so zusammen und
ziehen Sie das Geh8use nach hinten von der
Hauptplatine.

2. Stecken Sie die Ausgangskarte auf den
entsprechenden Steckplatz (siehe Bild 1.1).

3. Schieben Sie das Gehduse wieder auf die
Hauptplatine,bis die Gehduseklemmen einrasten.

I==" Berilhren Sie die Platinen nur an den Kanten, da die
Bauteile durch statische Aufladung zerstort werden
kinnen!

L.Il Alarmausgangskarte PAXCDS

Als Alarmausgangskarte kann eine von 4 verschiedenen
Karten eingesetzt werden:

-Relaisausgangskarte 2 Wechsler
-Relaisausgangskarte 4 Schlieffer

- Transistorausgangskarte NPN-Open Kollektor

- Transistorausgangskarte PNP-Open Kollektor

[3Z" Die Programmierung der Alarmausgénge erfolgt
in Programmabschnitt6!

LILIRelaisausgangskarte 2Wechsler (PAXCDS10)

Anschliisse

Klemme Funktion

20 RLY1 Schlieler 1

21 RLY1 Offner 1

22 RLY1 Gemeinsamer 1
23 RLY2 Schlielter 2

24 RLY2 Offner 2

25 RLY2 Gemeinsamer 2
Spezifikationen

Typ: 2 Relais mit Wechslerkontakt.

Isolation: 2000 V fir 1 min zum Masseanschlult der
Sensorversorgung und der Benutzereingénge.
Kontaktbelastung: 5 A, 120/240 VAC oder 28 VDC.
Gesamtstrom bei zwei aktiven Relais < 5 A.
Lebensdauer: Minimum 100000 Schaltzyklen bei max.
Last.
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LILIl Relaisausgangskarte 4 SchlieBer (PAXCDS20)

Anschliisse

Klemme Funktion

20 RLY1 Schlielfer1

21 COMM Gemeinsamer fiir1+2
22 RLY?2 Schliefer2

23 RLY3 Schliefer3

24 COMM Gemeinsamerfir3 +4
25 RLY4 Schlieferd
Spezifikationen

Typ: 4 Relaismit Schlieferkontakt

Isolation: 2300 V fir 1 min zum Masseanschlulk der
Sensorversorgung und der Benutzereingénge.
Kontaktbelastung: 3 A, 120/240 VAC oder 28 VDC.
Gesamtstrom bei vier aktiven Relais < 4 A,
Lebensdauer: Minimum 100000 Schaltzyklen bei max.
Last.

LILII Transistorausgangskarte NPN-Open-Kollektor

(PAXCDS30):
Anschliisse
Klemme Funktion
20 COMM Masse
21 01 SNK NPMNAusgang 1
22 02 SNK NPNAusgang 2
23 03 SNK NPNAusgang 3
Spezifikationen

Typ: 4 NPN-Open-Kollektor Transistoren.

Isolation: 500 V fir 1 min zum Masseanschluld der
Sensorversorgung und der Benutzereingénge. Nicht
isoliert gegen andere Masseanschliisse.

Nenndaten: max. 100 mAbei V., =max. 0.7V.V__. =
30 V.

. NPN-
Ausgang
17
ISOLATION oMasse

Bild ll: Ausgangsschaltung NFN Open-Kollektor

LILIV Transistorausgangskarte PNP-Open-Kollektor

(PAX CDS40)
Anschliisse
Klemme Funktion
20 EXT Ext. Spannung (max. 30 VDC)
21 015RC PNPAusgang 1
22 025RC PNPAusgang 2
23 03SRC PNPAusgang 3
24 04SRC PNPAusgang 4
25 COMM Masse
Spezifikationen

Typ: 4PNP-Open-Kollektor Transistoren.

Isolation: 500 V fir 1 min zum Masseanschlulb der
Sensorversorgung und der Benutzereingénge. Nicht
isoliert gegen andere Masseanschliisse.
Nenndaten: interne Versorgung: 24 VDC +/-10 %,
Gesamtbelastung fir alle 4 Ausgénge: max. 30 mA.
externe Versorgung: max. 30 VDC, Belastung jedes
Ausgangs: max. 100 mA,

I=X" Transistorausgangkarte PNPOpen-Kollektor
Auf der Ausgangsplatine befindet sich ein Jumper,
mit dem man zwischen externer und interner
Spannungsversorgung fiir die Transistorausgangs-
karte PNP Open-Kollektor wahit.

intgme Spannungsvarsongung (24 V)
N oon] o
= E"- TEM‘IEm: Spannungs-
e }_ wersorgung (max. 30 V)
op—
ap-
B L

Bild Ill: Transistorausgangskarte PNP Open-Kollektor

+24Y
L 50 o o Ext. Spannung
= Q
ISOLATION PMP-Ausgang
rﬂ Masse

Bild IV: Ausgangsschaltung PNP Open-Kollektor
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L.IIl Analogausgangskarte PAXCDL

Die Analogausgangskarte beinhaltet die Analog-
ausgange 0/4 bis20mAund 0bis 10V,

Anschliisse

Klemme Funktion

16 + 0-10VAnalogausgang

17 - 0-10VAnalogausgang

18 + 0/4 - 20mA-Analogausgang
19 - 0/4 - 20mA-Analogausgang
Spezifikationen

Ausgénge: 0 bis 20 mA, 4 bis 20mAund 0 bis 10 VDC,
Genauigkeit: 0, 17 % (18 bis 28°C), 0,4 % (0bis 50°C).
Auflésung: 1/3500.
Belastung: 0 bis 10 VDC: min. 10 KOhm.

0/4 bis 20 mA: max.5000hm

[~ Die Programmierung des Analogausganges
erfolgt in Programmabschnitt 8!

L.IV Schnittstellenkarte PAXCDC

Als Schnittstellenkarte kann eine der folgenden Karten
eingesetztwerden:

- RS485-Schnittstellenkarte

-RS5232-Schnittstellenkarte

- DeviceNet (gesondertes Datenblatt)

SteckbareSchnittstellenkarte RS 232:

Klemme Funktion

12 TXD Sender

13 RXD Empfanger
14 COM Masse

15 N/C Nicht belegt

SteckbareSchnittstellenkarte RS 485:

Klemme Funktion

12 B(-)

13 A()

14 COM Masse

15 N/C Nicht belegt
SteckbareSchnittstellenkarte DeviceNet:
Klemme Funktion

12 CAN L CAN low

13 CAN_H CAN high

14 W+ Versorgung V+
15 V- Versorgung V-

LIV.I Schnittstellenkarte RS485

Die RS485-Kommunikation erlaubt den Anschlult von bis
zu 32 Gerdten an eine symmetrische 2-Draht-Leitung.
Die Ubertragungsdistanz kann bis zu 130 m betragen.
Die Ubertragungsrate ist bei der Anzeige auf 19,2 kBaud
beschrénkt. Die 2-Draht-Leitung wird sowohl als Sender
als auch als Empfanger verwendet (half-duplex). Das
gleichzeitige Senden und Empfangen von Daten ist
daher nicht maglich.

Wird mehr als ein Gerdt an die Schnittstellenkarte
angeschlossen, mul jedes Gerat adressiert werden. st
nur ein Gerat angeschlossen, mull die Adressierung
vorgenommenwerden.

Digitalanzeige PAX
+5V

Empfangsgerst

Druckaufruf $ 3¢

Bild V: R5485-5chnittstelle

LIV.Il Schnittstellenkarte R5232

Die R5232-Kommunikation erlaubt nur die Verbindung
von 2 Geréten,

Einige Gerate kdnnen immer nur 2 oder 3 Zeichen ohne
Pause verarbeiten. Ubertrigt das sendende Gerat dann
mehr Zeichen, kann der Pufferspeicher des
Empfangsgerdtes (berlaufen. Dadurch kénnen Daten
verlorengehen. Fir diesen Fall besitzt das Gerét eine
“Busy-Funktion". Falls das Empfangsgerét besetzt ist,
sendet es ein "Busy-Signal” Uber die RXD-Leitung. Das
Sendegerét unterbricht dann die Ubertragung bis das
Empfangsgeratwieder empfangsbereit ist.

Dighalunieaigh PAX Empfangsgerat
— [/o
—— Ll

N i ]
I 14} COMM = I I
NS ;IJ NC N

I .

Bild VI: R5232-5chnittstelle
ECRNS
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LIV.III Kommunikationsformat

Die Spannungspegel der Logik-Zusténde entsprechen
deminternationalen Standard:

Logik- RS232" RS485"
Zustand (TXD, RXD) (a-b)

1 -3bis-15V <-200 mV
0 +3bis+15V =+200mV

* Spannungspegel am Empfangsgerat

Folgende Einstellungen werden in Programmabschnitt 7
vorgenommen:

-Baudrate: 300, 600, 1200, 2400, 4800, 89600,19200
-Wortlange: 7 oder 8 Datenbits

- Paritét: no,odd, even

-Adressierung: 0 bis 99

- Druckformat: komplett oder verkiirzt

- Ubertragungsumfang

LIV.IV UbertragenvonKommandos und Daten

Werden Daten an ein Gerat (bertragen, mull eine
Zeichenkette gebildet werden. Diese besteht aus einem
Befehlsbuchstaben, einem Kennbuchstaben fiir die
Wertidentifikation, einem Zahlenwert (falls ein Wert
bertragen werden soll) und dem Zeichen " bzw. “§",
welches das Endeeiner Zeichenkette angibt.

Aufbau einer Zeichenkette:

Das Gerét gibt bei einer fehlerhaften Zeichenkette keine
Fehlermeldung aus. Jede ZeichenkettemuBinfolgender
Weise aufgebaut werden:

1. Die ersten 2 bzw. 3 Zeichen geben die Adresse des
Gerats an. Zuerst steht der Adressierbefehl “N" gefolgt
von der ein- oder zweistelligen Adresse.

BeiAdresse "0", entfallt dieAdressierung.

2. Es folgt der eigentlicheBefehli(siehe Tabelle ).

3. Als nachstes folgt ein Kennbuchstabe, der den
eigentlichen Wert spezifiziert.
BeimDruck-Befeh! “P" enifallt der Kennbuchstabe,

4. Bei einer Wertdnderung folgt jetzt der zu Ubertragende
Wert.

5. Die Zeichenkette wird mit “*" oder “$" abgeschlossen.
=" Verzigerungszeit zwischen50 und 100 ms.

Befehl| Beschreibung

N Adressierung eines bestimmten Gerates. Nach
“N" muf die eigentliche Adresse folgen. Wird
nicht bei Adresse 0 bendtigt.

Wertlibertragung (lesen). Nach “T" mul} ein
Kennbuchstabe folgen.

Wertdnderung (schreiben). Nach “V" muli ein
Kennbuchstabe und eine Zahl folgen.
Riicksetzen. Nach “R" mul ein Kennbuchstabe
folgen.

o ™ < -

Drucken (lesen). Druckformat wird in
Programmabschnitt 7 festgelegt.

Tabelle I: Befehle

Kennbuch-| Bedeutung Kiirzel | mégliche
stabe Befehle
A Eingang INP T,P
B Summe TOT TP R
C Max-Wert MAX TPR
D Min-Wert MIN TPR

| E Grenzwert 1 SP1 TPVR
F Grenzwert 2 SpP2 TPVR
G Grenzwert 3 SP3 TP VR
H Grenzwert 4 SP4 T,P V. R
| Analogausgang| AOR | T, V
J Kontroll-Status | CSR TV

Tabelle Il: Kennbuchstaben

Beispiele:

1. Geréteadresse: 17, Grenzwert 1 auf 350 &ndern,
Verzigerungszeit min. 2 ms.

Zeichenkette: N17VE350%

2. Geréteadresse: 5, Eingangswert
Verztigerungszeit min. 50 ms.

lesen,
Zeichenkette: NSTA*
3. Geridteadresse: 0, Ausgang 4 zuriicksetzen,

Verzdgerungszeitmin. 50 ms.

Zeichenkette: RH*

[=x" Ubertragung von Zahlenwerten
Es kénnen nur bis zu Sslelige Zahlenwerte
Ubertragen werden (-19,999 bis 99,999). Bei mehr
als 5 Ziffern werden die letzen 5 verwendet. Die
Angabe eines Dezimalpunktes ist nicht maglich. Es
giltdie programmierte Auflésung.

ECRS
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LIV.V Empfangenvon Daten

EineUbertragung von Daten erfolgt bei:

- Befehl " Wertlibertragung” (T}

-Befehl "Drucken” (P)

-Aktivierung des Befehls “Drucken” iiber einen

entsprechend programmierten Benutzereingang.

Der Ubertragungsumfang kann in Programmabschnitt 7

wie folgt gewahlt werden:

Volisténdige Ubertragung:

Zeichen Beschreibung

1.2 Gerateadresse (BeiAdresse 0 werden 2
Leerzeichen libertragen).

3 Leerzeichen,

4-6 Kiirzel (siehe Tabelle 1.2).

7-18 Zahlenwert (inkl. Minuszeichen und
Komma).

19 =CR=>

20 <LF=>

21 Leerzeichen®

22 <CR>*

23 <LF=*

*nurin letzter ZeilebeiBefehlDrucken (P)

Gekiirzte Ubertragung:

Zeichen Beschreibung

1-12 Zahlenwert (inkl. Minuszeichen und
Komma).

13 <CR=>

14 <LF=>

15 Leerzeichen*

16 <CR>"

17 <LF>*

*nurin letzter ZeilebeiBefehlDrucken (P)

Beispiele:

1. Gerdteadresse: 17, vollstdndige Ubertragung des
Eingangssignals (=875).

17INP  B75<CR><LF>

2. Gerdteadresse: 0, vollstandige Ubertragung des
Grenzwertes 2 (= -250,5).
S5P2 -250,5<CR=><LF=>

3. Geréteadresse: 0, gekirzte Ubertragung des
Grenzwertes 2 (= 250), letzte Zeile bei Befehl Drucken

(P).
250<>CR<LF><SP><CR><LF=

LIV.VIASCII Tabelle dermiéglichen Zeichen

HEX | DEZ

20H | 32 <5P=>
21 33 !
22 34 “
23 35 #
24 36 5
25 a7 %
26 38 &
27 39 !
28 | 40 (
29 41 )
2A 42 ‘
2B 43 +
2C 44 ,
2D 45 -
2E 46 .
2F 47 !
30 48 0
3 49 1
32 50 2
33 51 3
34 52 4
a5 53 5
36 54 B
ar 55 7
HEX| DEZ

50H 80 P
5 81 Q
52 82 R
53 83 s
54 84 T
55 85 u
56 86 v
57 87 w
58 88 X
59 89 Y
5A a0 Z
5B 91 [
5C 92 \
5D 93 |
5E 94 i
5F a5 _
60 96 :
61 a7 a
62 98 b
63 99 C
64 100 d
65 101 e
66 102 f
67 103 g

HEX | DEZ
38H 56 8
39 57 9
3A 58 .
3B 59 :
3c 60 <
3D 61 =
3E 62 >
3F 63 ?
40 |64 | @
41 65 A
42 66 B
43 67 C
44 68 D
45 69 E
46 70 F
47 71 G
48 72 H
49 73 [
44 74 J
4B 75 K
4C 76 L
4D 7 M
4E 78 N
4F i) @]
HEX | DEZ
68H 104 h
69 105 i
6A | 106 ||
6B 107 k
6C 108 |
6D 109 m
6E 110 n
6F 11 o
70 | 112 | p
71 13 | q
72 114 r
73 115 5
74 116 t
75 117 u
76 118 v
7 119 W
78 120 X
79 121 |y
TA 122 z
7B 123 {
7C 124 |
7D | 125 |}
7E 126 ~
7F 127 | <DEL=>
ECRS
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Il Der Etikettenbogen

DerEtikettenbogen beinhaltet alle iiblichen Einheiten. Er
kann separat bestellt werden.

Die Abbildung des Etikettenbogens unten kann als
Kopiervoriage dienen. Um die Originalgréfe zu erhalten,

Industrie-Digitalanzeige PAX P

muf diese Seite auf DIN A4 vergréliert werden. Danach
kann die gewlinschte Einheit ausgeschnitten und in ein
Gerat der Digitalanzeigenserie PAX eingesetzt werden
(siche 5 Einbau des Einheitenlabels). Um eine gute
Hinterleuchtung der Einheit zu gewahrleisten, sollte die
Kopie auf diinnes Papier bzw. Folie angefertigt werden.
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lll Prog.- Kurziibersicht

|- INP- Eingangsparameter

3- LOC - Zugriffsrechte

Anzeige Parameter

Werks- Eigene
ginstellung Einstellung

H1 Maximalwert
LO Minimalwert
tOt Summenzihler
SP-1 Grenzwert 1
SpP-2 Grenzwert 2
SP-3  Grenzwert 3
SP-4 Grenzwert 4
CodE Code

red
rEd
rEd
LOC
LOC
LOC
LOC
4]

4 -SEC - Allgemeine Einstellungen

Anzeige Parameter

Werks- Eigene

ginstellung Einstellung

Hi-t Erfassungszeit fur 0.0
Maximalwert

LO-t Erfassungszeit fir 0.0
Minimalwert

dSP-t Messrate 2

b-LIt Hintergrund- OFF
beleuchtung

OFFSt Offset 0.00

5 -tOt - Summierfunktion

Anzeige Parameter Werks- Eigene
einstellung Einstellung

dECPt Dezimalpunkt 0.00
tbASE Zeitbasis fir _in
Summenzahler

SCFAC Skalierungsfaktor 1.000

Locut  Niedrigsignalsperre - 199.99
fir Summenzéhler
P-UP  Startriickstellung NO

6 -Spt - Grenzwerte

Anzeige Parameter Werks- Eigene
ginstellung Einstellung
rANGE Eingangsbereich 0.02A
dECPt Dezimalpunkt 0.00
round Rundungsfaktor 0.01
FiLtr Filtergrad 1.0
bANd  Filterband 0.10
PtS Skalierungspunkte 2
INP1 1. Eingangswert 0.00
dSP 1 1. Anzeigewert 0.00
INP2 2 Eingangswert 20.000
dSP2 2 Anzeigewert 100.0
INP3 3. Eingangswert 0.00
dSP 3 3. Anzeigewert 0.00
INP4 4 Eingangswert 0.00
dSP 4 4. Anzeigewert 0.00
INP5 5. Eingangswert 0.00
dSP5 5. Anzeigewert 0.00
INP6 6. Eingangswert 0.00
dSP6 6. Anzeigewert 0.00
INP7 7. Eingangswert 0.00
dSPT7 7. Anzeigewert 0.00
INP8 8. Eingangswert 0.00
dSP 8 8. Anzeigewert 0.00
INPS 9. Eingangswert 0.00
dSP 9 9. Anzeigewert 0.00
INP 10 10. Eingangswert 0.00
dSP 10 10. Anzeigewert 0.00
INP 11 11. Eingangswert 0.00
dSP 11 11. Anzeigewert 0.00
INP 12 12. Eingangswert 0.00
dSP 12 12. Anzeigewert 0.00
INP 13 13. Eingangswert 0.00
dSP 13 13. Anzeigewert 0.00
INP 14 14. Eingangswert 0.00
dSP 14 14. Anzeigewert 0.00
INP 15 15. Eingangswert 0.00
dSP 15 15. Anzeigewert 0.00
INP 16 16. Eingangswert 0.00
DSP 16 16. Anzeigewert 0.00
2- ANC -Benutzereingdnge, Funktionstasten
Anzeige Parameter Werks- Eigene
einstellung Einstellung
USr-1  Benutzereingang 1 NO
USr-2 Benutzereingang 2 NO
USr-3  Benutzereingang 3 NO
F1 Taste “F1" NO
F2 Taste “F2" NO
rst Taste “RST" NO
Sc-F1 2 Fkt Taste 1 NO
Sc-F2 2 Fkt Taste 2 NO
ECES

Anzeige Parameter Werks- Eigene
einstellung Einstellung

Act-1 Betriebsart fiir OFF
Grenzwert 1

SP-1 Sollwert fir nor- 10.00
malen bzw. alter-
nativen Grenzwert 1

HYS-1 Schalthysterese flr 0.02
Grenzwert 1

tON-1  Einschaltverziger- 0.0
Ung fir Grenzwert 1

tOF-1  Ausschaltverzdger- 0.0
ung fiir Grenzwert 1

out-1  Ausgangslogik fir nor
Grenzwert 1

RSt-1  Ruickstellart fr Auto
Grenzwert 1

Stb-1 Startverhalten fir NO
Grenzwert 1

Lit-1 Indikatorverhalten nor

fiir Grenzwert 1
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Werks- Eigene
einstellung Einstellung

[Anzeige Parameter

Act-2  Betriebsart flr OFF

Grenzwert 2

SP-2 Sollwert fir nor-
malen bzw. alter-

nativen Grenzwert 2

20.00

HYS-2 Schalthysterese flr 0.02
Grenzwert 2

tON-2  Einschaltverztger- 0.0
ung fiir Grenzwert 2

tOF-2  Ausschaltverziger- 0.0
ung fiir Grenzwert 2

out-2  Ausgangslogik fiir nor
Grenzwert 2

rst-2 Rickstellart fir Auto
Grenzwert 2

Stb-2  Startverhalten fir NO
Grenzwert 2

Lit-2 Indikatorverhalten naor
fiir Grenzwert 2

Anzeige Parameter Werks- Eigene

einstellung Einstellung

Act-3  Betriebsart fir OFF
Grenzwert 3

SP-3 Sollwert fir nor- 30.00
malen bzw. alter-
nativen Grenzwert 3

HYS-3 Schalthysterese fiir 0.02
grenzwert 3

tON-3  Einschaltverztger- 0.0
ung fiir Grenzwert 3

tOF-3  Ausschallverziger- 0.0
Ung fir Grenzwert 3

out-3  Ausgangslogik fir nor
Grenzwert 3

rst-3 Rickstellart fir Auto
Grenzwert 3

Stb-3  Startverhalten fir NO
Grenzwert 3

Lit-3 Indikatorverhalten nor
fiir Grenzwert 3

Stb-4  Startverhalten far NO
Grenzwert 4

Lit-4 Indikatorverhalten nor
fur Grenzwert 4

7 -SRL - Serielle Schnittstelle

Anzeige Parameter Werks- Eigene

einstellung Einstellung

bAUd Baudrate 9600

dAtA Datenbits 7

PAr Paritat Odd

Addr  Adresse 0

Abru gekiirzte YES
Ubertragung

INP Eingangssignal YES

tot Summe YES

HILO  Max./ Min.-wert YES

SPNt  Grenzwerte NO

8 - Out - Analogausgang

Anzeige Parameter Werks- Eigene

einstellung Einstellung

tYPE  Ausgangssignal 4-20

ASIN  Zuordnung INP

AN-LO unt. Anzeigewert 0.00

AN-HI  ob. Anzeigewert 100.00

udt Aktualisierungs- 0.0
zeit

9 -FCS - Service Funktionen

Anzeige Parameter Werks- Eigene

einstellung Einstellung

CodE  Zugangscode
48 - Kalibrierung
66 - Werkseinstellung

Werks- Eigene
einstellung Einstellung

/Anzeige Parameter

Act-4 Betriebsart fiir OFF

Grenzwert 4

SP-4 Solwert fiir nor-
malen bzw. alter-

nativen Grenzwert 4

40.00

HYS-4 Schalthysterese fir 0.02
Grenzwert 4

tON-4  Einschaltverziiger- 0.0
ung fir Grenzwert 4

tOF-4  Ausschaltverziger- 0.0
ung fir Grenzwert 4

out-4  Ausgangslogik fir nor
Grenzwert 4

rSt-4  Rickstellart fir Auto
Grenzwert 4
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